Zalacznik nr 2
SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

INWESTOR: Zespo6t szkot Morskich w Kotobrzegu
OBIEKT: Internat
TEMAT: WYKONANIE SYSTEMU SYGNALIZACJI POZARU



1 WSTEP
1.1.  Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru instalacji systemu sygnalizacji pozaru (SAP) w zakresie zwigzanym z
wykonaniem systemu sygnalizacji pozaru.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robo6t, ktorych ona dotyczy.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacja

W zakres podstawowych robot objetych specyfikacja wchodza:

a) dostawe materiatow instalacyjnych,

b) wykonanie instalacji przewodowych systemu SAP,

c) dostawe i montaz urzadzen systemu SAP,

przytaczenie elementdéw kontrolno - sterujacych systemu SAP do innych instalacji i urzadzen
bezpieczenstwa, we wspotpracy z projektantami i wykonawcami tych instalacji,

e) wykonanie konfiguracji programowej centrali CSP,

f) wykonanie wymaganych prob i pomiarow instalacji, wraz z opracowaniem odpowiednich
protokotow,

g) wykonanie prob wspolpracy systemu SAP z innymi instalacjami bezpieczenstwa

w budynku,

h) opracowanie dokumentacji powykonawczej instalacji,

) przeszkolenie wyznaczonych przez Inwestora 0sob z zakresu obstugi systemu SAP.

2 DOKUMENTACJA

Instalacja powinna by¢ wykonana zgodnie z projektem technicznym wykonawczym
modernizacji instalacji SAP, opracowanym dla Internatu Zespotu Szkoét Morskich -Nalezy
uwzgledni¢ wszelkie zmiany w instalacji wynikajace ze zmian konstrukcyjno -budowlanych,
przeznaczenia badz wyposazenia pomieszczen. Wprowadzone odstgpstwa nie moga
powodowaé pogorszenia si¢ wlasnosci uzytkowych 1 trwatosci instalacji. Wszelkie zmiany
powinny by¢ konsultowane z projektantem 1 akceptowane

przez Inwestora. Po zakonczeniu robot nalezy przygotowa¢ dokumentacje powykonawcza
instalacji SAP. Dokumentacja ta powinna uwzglednia¢ wszystkie zmiany wprowadzone w
instalacji w trakcie realizacji robdt. Oznaczenie elementow systemu w dokumentacji powinno
odpowiadac¢ ich faktycznej numeracji (adresacji) w centrali sygnalizacji pozaru.

3 MATERIALY

Zrodto zaopatrzenia w materialy instalacyjne okresla wykonawca robot. Materialy stosowane
w instalacji powinny posiada¢ wymagane prawem atesty i $wiadectwa dopuszczenia.



Dostawa, weryfikacja zgodnosci dostaw i sktadowanie materialow leza po stronie wykonawcy
systemu. Nalezy zadbaé, aby materiaty i urzadzenia byly odpowiednio zabezpieczone przed
zanieczyszczeniem, uszkodzeniem i zachowaty swoja jako$¢ i wlasciwosci uzytkowe do czasu
ich zamontowania i przekazania uzytkownikowi. Istnieje mozliwos$¢ zastosowania materiatow
zamiennych, pod warunkiem zapewnienia nie gorszych parametrow technicznych i
uzytkowych popartych odpowiednimi certyfikatami, Swiadectwami i1 kartami katalogowymi.
Wykonawca ma obowigzek udostepniania na zyczenie Inwestora dokumentéw okreslajacych
parametry techniczne, certyfikatow i atestOw stosowanych materiatow, w dowolnym
momencie wykonywania robot.

4 SPRZET

Wykonawca zapewnia sprzet niezbedny do wykonywania robot. Sprzet wykorzystywany do
prowadzenia prac tj. elektronarzedzia, przedtuzacze, drabiny, przyrzady pomiarowe powinien
by¢ w petni sprawny, poddawany okresowym badaniom i zapewnia¢ bezpieczenstwo osob
znajdujacych sie na budowie. W szczegdlnosci nalezy zadba¢ o zapewnienie odpowiedniej
ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym oraz podczas prowadzenia prac na
wysokosci. Pracownicy wykonujacy roboty musza by¢ wyposazeni i stosowa¢ wymagane
srodki ochrony osobiste;.

5 TRANSPORT

Transport materialow, urzadzen i sprz¢tu niezbednego do wykonania zadania lezy po stronie
wykonawcy robot. Nalezy zapewni¢ odpowiednie $rodki transportu tak, aby materiaty dotarty
na miejsce wykonania robdt nie powodujac op6znien w wykonywaniu prac. Wykonawca
odpowiada takze za odpowiednie zabezpieczenie materialdéw podczas transportu.

6 WYKONANIE ROBOT

6.1 Wymagania

Wykonawca robot powinien legitymowac si¢ posiadaniem uprawnien do wykonywania
instalacji systemu sygnalizacji pozaru danej marki, wydawanego przez producenta. Wszyscy
pracownicy powinni posiada¢ wazne badania okresowe, dopuszczajace ich do wykonywania
przewidzianych prac, w tym takze prac na wysokosci. Pracownicy wykonujacy roboty przy
urzadzeniach elektrycznych pod napigciem lub w jego obecnos$ci musza posiada¢ wazne
swiadectwo kwalifikacyjne SEP.

6.2 Przygotowanie do rozpoczgcia robot

Przed przystapieniem do wykonania robot nalezy uzgodni¢ z Inwestorem szczegdtowy
harmonogram prac, uwzgledniajacy specyfike obiektu. Wykonawca oczekuje ze strony
Inwestora udostepnienia placu budowy w zakresie umozliwiajgcym planowe i prawidtowe
wykonanie zleconych mu robét.



Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa, dokumentacja
projektowa, szczegdtowa specyfikacja techniczng oraz poleceniami i1 ustaleniami biezacymi z
Inwestorem. Przed przystgpieniem do wykonania prac nalezy sprawdzi¢, czy obszar, w
ktorym bedg prowadzone jest odpowiednio przygotowany. Nalezy wyznaczy¢ miejsca
sktadowania materiatow oraz sprz¢tu a takze miejsca dla tymczasowych pomieszczen
socjalnych dla pracownikéw wykonujacych prace.

6.3 Roboty instalacyjne

Prace instalacyjne nalezy wykonywac zgodnie z:

projektem technicznym wykonawczym, zawierajagcym szczegdétowy opis wykonania
instalacji, rodzaju uzytych materialéw, rozmieszczenia i typow urzadzen itp.

wytycznymi producenta systemu wydanymi przez firme¢ Bosch, zawartymi w dokumentacji
techniczno - ruchowej systemu i instrukcjach instalacji urzadzen,

wytycznymi Centrum Naukowo - Badawczego Ochrony Przeciwpozarowej w Jozefowie,
dotyczacymi sposobu wykonywania instalacji przewodowych i1 rozmieszczania urzadzen
systemow sygnalizacji pozaru a takze wspolpracy systemu sygnalizacji pozaru z innymi
instalacjami bezpieczenstwa w budynku,

wymaganiami aktualnych norm dotyczacych prowadzenia instalacji przewodowych i ich
koordynacji z innymi instalacjami w budynku,

e) zasadami wiedzy technicznej.

Trasa instalacji powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzadzeniami,
powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostgpna dla prawidtowej konserwacji i prac remontowych.
Przewody nalezy uktada¢ w przeznaczonych do tego celu rurkach instalacyjnych. Tam gdzie
to mozliwe nalezy wykorzysta¢ istniejace szachty kablowe oraz koryta kablowe dla instalacji
niskopradowych. W przypadku watpliwosci sposdb prowadzenia instalacji nalezy uzgadnia¢ z
przedstawicielem Zamawiajacego oraz przedstawicielem Inwestora. Przejscia instalacji przez
przegrody budowlane o okreslonej odpornosci ogniowej nalezy uszczelni¢ za pomoca mas
uszczelniajacych, o odpornosci ogniowej rownej odpornosci przegrody. Na catej dtugosci tras
przewody systemu SAP nalezy chroni¢ przed uszkodzeniami mechanicznymi. Przewody nie
mogg by¢ narazone na naciggnigcie i inne dodatkowe naprgzenia.

Montaz urzadzen nalezy wykona¢ w sposob trwaty i estetyczny, zgodnie z projektem
wykonawczym, z uwzglednieniem specyfiki i aranzacji pomieszczen.

Nalezy uwzgledni¢ wszelkie zmiany konstrukcyjno - budowlane, zmiany przeznaczenia badz
wyposazenia pomieszczen. Wszelkie zmiany powinny by¢ konsultowane na biezaco z
projektantem i akceptowane przez Inwestora.

6.4 Wspolpraca z innymi instalacjami bezpieczenstwa

Na etapie realizacji nalezy uzgodni¢ sposob potaczenia i wspoOtpracy systemu SAP z innymi
instalacjami bezpieczenstwa pozarowego, realizowanymi badZz juz funkcjonujacymi w



budynku. Centrala sygnalizacji pozaru powinna peli¢ tu rol¢ nadrzedna, sterujac i
monitorujac stan tych urzadzen i instalacji. Instalacje wspolpracujace z systemem sygnalizacji
pozaru nalezy przystosowaé do takiej wspoOtpracy zgodnie z wytycznymi zawartymi w
projekcie wykonawczym instalacji SAP.

Po uruchomieniu nowej cze¢$ci instalacji nalezy wykona¢ proby dzialania systemu SAP we
wspotpracy z urzadzeniami i instalacjami bezpieczenstwa tj. napedami klap odcinajacych
oraz centralag wentylacji.

6.5 Proby pomontazowe

Po zakonczeniu prac instalacyjnych nalezy przeprowadzi¢ proby pomontazowe, obejmujace
wykonanie pomiarow i badan. Zakres prob nalezy uzgodni¢ z Inwestorem. Z wykonanych
badan i prob nalezy sporzadzi¢ odpowiednie protokoty. Po zakonczeniu montazu i wykonaniu
pomiarow elektrycznych nalezy przylagczyé nowe petle dozorowe do centrali sygnalizacji
pozaru.

W ramach prac uruchomieniowych nalezy uaktualni¢ konfiguracj¢ programowa centrali
sygnalizacji pozaru. Nowym elementom systemu SAP nalezy nada¢ odpowiednie nazwy
jednoznacznie identyfikujace ich lokalizacj¢. Nazewnictwo elementow systemu nalezy
skonsultowa¢ z Inwestorem.

Inwestor zobowigzany jest zleci¢ i dostarczyé wykonawcy scenariusz rozwoju zdarzen na
wypadek pozaru wraz z odpowiednimi wytycznymi, co do sposobu dziatania systemu SAP,
alarmowania o zagrozeniu i wspolpracy z innymi instalacjami bezpieczenstwa obiektu. W
oparciu o scenariusz nalezy przygotowaé i skonfigurowac¢ program dziatania centrali
sygnalizacji pozaru.

Po zakonczeniu konfiguracji centrali sygnalizacji pozaru nalezy przeprowadzi¢ ostateczne
proby dziatania systemu SAP oraz wszystkich urzadzen i instalacji wspolpracujacych z
systemem. Z wykonanych préb nalezy sporzadzi¢ odpowiednie protokoty.

7 KONTROLA JAKOSCI

Wykonawca robdt ponosi catkowita odpowiedzialnos$¢ za jakos¢ dostarczonych materialow,
jakos¢ 1 terminowo$¢ wykonanych robét, a takze za ich zgodno$¢ z umowa, dokumentacja
projektowa oraz szczegdlowa specyfikacja techniczng. Inwestorowi przystuguje prawo
kontroli postepu robot oraz ich jakosci 1 zgodnosci z umowa.

Inwestor wyznaczy przedstawiciela Zamawiajacego, upowaznionego do podejmowania w
toku budowy decyzji dotyczacych biezacych probleméw technicznych badz ekonomicznych
w ramach realizowanego zadania. Sposob prowadzenia nadzoru i osobe¢ petnigca funkcje
przedstawiciela Zamawiajgcego wyznacza Inwestor przed rozpoczgciem prac.

Kontrola jakosci robot powinna polegac¢ na:

sprawdzeniu jako$ci wykonania instalacji przewodowych oraz ich zgodnos$ci z dokumentacja
projektowa,

b) kontroli estetyki montazu urzadzen,



c) weryfikacji ilosci oraz typow urzadzen z dokumentacja projektowa,
wykonaniu préb i testow dziatania systemu oraz jego poszczegdlnych elementow dla
sprawdzenia spelnienia zatozen funkcjonalnych stawianych systemowi.

Jezeli podczas kontroli 1 prob zostang stwierdzone niezgodnosci nalezy niezwtocznie zglosic¢
je wykonawcy instalacji. Wykonawca jest zobowigzany do usuni¢cia zauwazonych
niezgodnosci w mozliwie krotkim terminie, nie powodujac opoznien w przekazaniu instalacji.
8 OBMIARY ROBOT

Na zyczenie Inwestora nalezy zaprowadzi¢ ksigzke obmiarow. Ksigzka obmiaréw powinna
zawiera¢ okresowe rozliczenie ilosciowe wykonanych robot. Okresy te nalezy ustali¢ z
Inwestorem. Potwierdzenie wykonania poszczegoélnych etapéw robdt bedzie podstawg do
rozliczen.

Jednostka obmiarowa dla kabli i tras kablowych jest 1 mb, natomiast dla urzadzen - 1 szt. lub
1 kpl.

9 ODBIORY ROBOT

Odbiorow robot dokonuje komisja odbiorowa, ktorej sktad ustala Inwestor. Odbiorom
cze¢sciowym podlegajag roboty ulegajace zakryciu a ich sprawdzenie byloby utrudnione lub
niemozliwe do wykonania po zakonczeniu cato$ci robot.

Podstawa do odbioru koncowego robot powinny by¢ nastepujace dokumenty:

a) protokoty odbiorow cze$ciowych w przypadku etapowania robot,

dokumentacja powykonawcza, uwzgledniajaca wszystkie zmiany wprowadzone w projekcie
wykonawczym instalacji na etapie wykonywania prac,

) protokoty uzgodnien technicznych,

wymagane prawem $wiadectwa dopuszczenia 1 certyfikaty zastosowanych urzadzen i
materialow,

e) protokolty pomiarow elektrycznych,

f) protokoty z przeprowadzonych prob i testow,

g) protokotly szkolenia personelu w zakresie obstugi systemu.

Podczas odbioru robdt komisja odbiorowa dokonuje:

sprawdzenia kompletnosci dostarczonej przez wykonawce dokumentacji odbiorowej,

b) kontroli realizacji zalecen przedstawiciela Zamawiajacego

sprawdzenia czy usterki stwierdzone na etapie wykonywania prac zostaty usunigte,

d) ogledzin jakosci wykonanych robot i estetyki montazu urzadzen,

sprawdzenia dziatania systemu poprzez pobudzenie losowo wybranych -elementéw
detekcyjnych oraz kontrole zadzialania wszystkich systemoéw bezpieczenstwa,
wspolpracujacych z systemem SAP.



W przypadku, gdy wyniki prob, pomiarow i testow nie spelniaja wymagan nalezy dokonaé
niezbednych poprawek i zmian a nastgpnie powtdrzy¢ czynnosci odbiorowe. Wszystkie
zauwazone niezgodnos$ci oraz zalecenia nalezy wpisa¢ do protokotu.

10 PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa do uruchomienia ptatnosci sa protokoty odbiorow czesciowych - w przypadku
etapowania prac oraz protokét odbioru koncowego robot - w przypadku zakonczenia catosci

prac i usunigcia wszystkich zauwazonych nieprawidtowosci.

Cena za wykonanie pelnego zakresu prac jest ceng ryczattowg ustalong na etapie zawierania
umowy. W przypadku zlecenia przez przedstawiciela Zamawiajgcego robot dodatkowych
nalezy rozliczy¢ takie roboty na zasadach ustalonych pomiedzy Inwestorem a wykonawca
robot.



